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6 Chapitre 1. Les tores

1 Introduction

Dans ce chapitre, on définit les tores et on donne leurs principales propriétés tant
algébriques que topologiques. En particulier, on étudie les applications continues sur le
tore ou à valeurs sur le tore. Ce qui nous conduità introduire la notion fondamentale
d’homotopie. Enfin on intoduit la mesure Haar sur les tores, qui est l’équivalent de la
mesure Lebesgue sur les espaces euclidiens

2 Définition et structure algébrique

3 La topologie sur les tores

4 Application en tores

4.1 Applications continues à valeurs dans le tore

4.2 Applications continues d’un tore dans lui même

5 Mesures de Haar sur les tores

6 Les homomorphismes linéaires des tores
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8 Chapitre 2. Exemples fondamentaux de systémes dynamiques

1 Introduction

Dans ce chapitre, on donne quelques exemples fondamentaux de systéme dynamiques
qui serviront de motivation et d’illustration tout au long de ce cours.

2 Systéme dynamiques topologiques et mesurables

3 Systéme de Kronecker

4 Systéme symboliques ou de Bernoulli

5 Mesures de Liouville et systémes hamiltoniens
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10 Chapitre 3. Récurrence

1 Introduction

2 Rćurrence et manimalité

3 Rćurrence multiple

4 Le théorème de récurrence de Poincaré
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12 Chapitre 4. Ergodicité et unique ergodicité

1 Introduction

2 Ergodicité

2.1 Transformations ergodigues

2.2 Le théorème ergodigue

2.3 Mesures invariantes et mesures ergodigues

3 Unique ergodicité

3.1 Transformations uniquements ergodigues

3.2 Unique ergodicité des translations du tore
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14 Chapitre 5. Mélange

1 Introduction

2 Transformation mélangeantes

3 Transformations linéaires du tore

4 Fractions continues
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